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摘要 本文在进行物理学概念革命的基础上，分析了一个物体的实空与虚空的关系，讨论了空间的基本性质，由物体的引力场证明了自然斥力场存在于同一物体的内部，方程的表达形式与引力场方程相同，仅相差一个负号。不同的是：自然斥力场存在于物体实空之中，是静态斥力场，简称静斥力场，是一条抛物线；自然引力场存在于物体实空之外的虚空之中，也就是牛顿的万有引力场，简称静引力场，在虚空中也是一条抛物线。给出了静引力场与静斥力场的描述新方法。一个物体的自转产生离心力场，这个力场就是动态斥力场，得到了单体自旋的动斥力场方程，是一条二叶玫瑰曲线。因此，毫无疑问这个结果对实现反引力宇宙飞行运动有着特别重要的意义。
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随着时代的进步，物理学的基础概念日觉含混不清，特别是空间与时间牛顿在《自然哲学的数学原理》中没有给出明确定义，总觉不爽。因此，与时俱进地加以发展和完善倍感必要，萌动重新定义经典物理的基础概念，融入唯物辨证法与中华特有的周易哲学思想把牛顿已定义和未定义的概念加以完善，是为革命！
1、 物理学的概念革命
1．能量的定义

能量是客观存在的运动与静止能力的度量。因此，运动是能量的存在形态，静止也是能量的存在形态，所以运动是能量，静止也是能量，两者都是世界的客观存在。用[image: image245.emf] 
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表示。

能量有活能与静能之分，显能与暗能之分，动量与势能之分，热能与冷能之分，引力静能与引力动能之分，正能与负能之分，内能与外能之分，电能与磁能之分，等等。

2．物质的定义

物质是能量存在的客观载体，是客观存在的运动与静止行为的主体。

3．质量的定义

质量是物质所含质的度量，用[image: image2.wmf]m

表示。

质量有虚实之分。

一个物体的实体的质量对应于一个完全相等的虚体的虚质量。用现代时髦的话说就是正质量与反质量，正物质与反物质，两者大小相等，符号相反。而虚质量看不见，测不到；实质量看得见，测得到。因此，可以通过度量一个物体的实质量而间接得到它的虚质量。

4．时间的定义

时间是能量活动的过程与秩序的度量，是客观存在的物理量的一个基本参量。用[image: image3.wmf]t

表示。

5．空间的定义

空间是能量载体存在运动与静的区域或场所，是运动、静止存在的客体。

空间有实空与虚空之分。实空用[image: image4.wmf]R

表示，虚空用[image: image5.wmf]G

表示。世界空间可以用实空的半径来表示和描述，也可以用虚空的半径来表示和描述。也可以两者混合使用，根据实际情况的表述需要而定。

一般地，在宏观上，无论实体大小，实体之内不可目视，实体之外可以目视；在微观和宇观一般不可目视，必须借助于科学仪器，然而在无极与太极这两个极端态无论借助于什么仪器，都是不可目视的。因为无穷大和无穷小，是两个思辩概念，是不可见的客观事件的极端抽象意识，无法窥视。

6．力的定义

力是空间的自然性质，是能量关于空间的变化率。对运动而言，力是能量的活动性质。其表达式为：
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等等。所有的力，哪怕是惯性力都可以由此表达。
7．离心力与向心力的定义

直线离心力：使两个物体沿着直线而同时做离开相距中心而运动的力，称为直线离心力。而这是两个大小相等反向相背的力。
转动离心力：在转动过程中，物体作加速转动时产生的沿转动半径方向的向外作用的力，称为转动离心力，其加速度称为转动离心加速度。因此，一个物体自转与公转都会产生转动离心力加速度。物体加速自转时会产生离心加速度场，称为动斥力场。
直线向心力：使两个物体沿着直线而同时做向着相距中心而运动的力，称为直线向心力。而这是两个大小相等反向相对的力。
转动向心力：在转动过程中，物体作减速转动时产生的沿转动半径方向的向内作用的力，称为转动向心力，其加速度称为转动向心加速度。因此，一个物体的自转和公转多会产生产生向心力加速度。物体减速自转时会产生向心加速度场，称为动引力场。
8．关联群的定义

把两个对象相互依赖而存在、缺此失彼的关系，称为关联关系，两个相依并存的对象称为关联群。
例如引力就是两个物体的关联结果，因为缺失其中任何一个物体就不构成引力作用，因为单体仅仅存在引力场，并不存在引力。因此对于引力一定是两个物体的关联结果，而不是单一物体存在的结果，因为并没有单个物体的引力存在。因此，引力又是一对关联力，是两个力。因为两个物体的引力场是相互作用力场。因此这两个关联的物体称为引力二元关联群。同理，作用力与反作用力也构成一个二元关联群。

因此，世界只有关联力！没有其它任何孤立而单一的力存在。
因此，整个世界是一个庞大的多元关联群体系。
9．运动的定义

运动是指实体在关联群的虚空中的状态、位置发生变化或者交换的现象。因此，运动只能在相互关联的物体之间发生。分以下两种情况：
相对运动：在关联群中的物体间的关联距离随着时间的流逝而发生变化的现象。

绝对运动：在关联群中的物体间，如果一个物体的质量趋于无穷小，而另一个物体的质量趋于无穷大；而这个物体的运动速度趋于无穷大，而另一个物体的运动速度又趋于无穷小，那么这个物体的运动速度趋于无穷大并等于无穷大的现象就是绝对运动现象。
10．静止的定义
静止是指实体在关联群的虚空中的状态、位置保持不变的现象。分以下两种情况：
相对静止：在关联群中的物体间的关联距离随着时间的流逝而不发生改变的现象。
绝对静止：在关联群中的物体间，如果一个物体的质量趋于无穷大，而另一个物体的质量趋于无穷小；而这个物体的运动速度趋于无穷小，而另一个物体的运动速度又趋于无穷大，那么这个物体的运动速度趋于无穷小且等于零的现象就是绝对静止现象。

11．速度的定义

速度是单位时间的物体状态的改变量。其瞬时速度表达式为
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为状态函数。而这个状态函数可以是空间距离，可以是体积，可以是面积，可以是密度，可以是流量，可以是能量，可以是质量，可以是温度，可以是电量，可以是磁量，以及各种场。等等。
速度分为运动速度与静止速度两种。
运动速度与静止速度：运动是相对于运动前的静止的起点而言的，静止是相对于运动终止时的本次运动速度的最高点而言的。因此，有多大的运动速度，就有多大的静止速度，因此运动速度等于静止速度，运动是向着速度增加的方向，静止是向着速度减小的方向，因此一个物体的运动速度与静止速度大小相等，方向相反，时间有先后。
因此，运动是相对于静止而言的，静止是相对于运动而言的。这是一种循环性的相互表达关系。因此，没有静止也就没有运动，没有运动也就没有静止。运动速度是相对于物体运动的相对静止起点而言的，静止速度是相对于物体运动速度达到高点的终点而言的。因此，运动速度有多大，静止速度就有多大，静止速度与运动速度相等。
现代科学证明，目前世界上最大的运动速度是光速c，因此，目前世界上最大的静止速度也是光速c。而组成光子的基子就是这种最大运动速度c和静止速度c的本体。
运动速度参考量的选取：
选取目前已经发现的运动速度常量——光速c为参考量。用u表示运动速度，v表示静止速度，那么运动速度为

u=nc          MACROBUTTON MTPlaceRef \* MERGEFORMAT (1.7)

式中n为速度比例系数；而用N=1/n表示静止速度与参考速度的速度比例系数，那么静止速度可以表示为

       v=Nc            MACROBUTTON MTPlaceRef \* MERGEFORMAT (1.8)

两者的关系为

       uv=c²           MACROBUTTON MTPlaceRef \* MERGEFORMAT (1.9)

因此，静止速度与运动速度之积守恒于光速的平方。
运动目的与过程的描述是：

在理想条件下，即在没有空气的真空与没有引力作用的情况下，经验表明，要将一个物体从甲地运动到乙地，即把它完成一次运动目的，应分为三个阶段：第一阶段是加速运动阶段。这个阶段完成对静止物体的加速，由外力作用来实现对物体的加速，使物体不断地获得运动能量。当物体被加速到目的速度后，外力的作用结束，即物体吸收加速获取能量的过程结束，物体受到的外力的合力变为零，即没有任何外力对它继续作用，因此，物体进入匀速运动阶段，即惯性运动阶段。在匀速运动阶段，虽然物体的空间位置仍然在发生变化，但并没有外力对它做功，它的运动速度的大小不会发生变化，所以它所具有的运动能量也不会发生变化。这时物体的能量既不增加也不减少，而是由惯性作用保持它的运动。因此，第二阶段是匀速运动阶段。当这种匀速运动达到需要结束物体的运动而让物体重新静止下来的时候，那么运动物体就进入第三阶段，即减速阶段。这个阶段是让运动物体在加速阶段获得的能量全部释放掉，因此，在这个过程中需要外力来刹车制动，从而实现将运动物体减速到运动速度为零的目的，使物体在新的目标位置重新回到静止状态。因此，一个运动目的实现应经过加速、匀速运动、减速三个阶段。在这三个阶段中，加速需要获得能量，减速需要将加速获得的能量全部释放掉，这两个阶段都需要外力做功，只有匀速惯性运动不需要外力做功，因此在匀速运动时物体在加速运动中所获得的能量将保持不变，但物体位置却是继续运动的。

12．引力静止速度的定义

物体m的第一宇宙速度

[image: image22.wmf]Gm

v

R

=

                   MACROBUTTON MTPlaceRef \* MERGEFORMAT (1.10)

是物体静止关联对象的能力的自然表征量，因此将第一宇宙速度定义为引力静止速度。

13．加速度的定义

加速度是指运动物体单位时间的速度变化量。其表达式为
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加速度又分为运动加速度与静止加速度两种。

运动加速度是指运动速度不断增加的过程，而静止加速度是指哦运动速度不断减小的过程。而匀速运动则不存在加速度。

二、世界的关系与本质
世界是存在的总和。

时间是存在的禀性，空间是存在的客体，物质是存在的主体，质量是物质存在的度量，能量是存在的动力，力量是存在的性质，动静与冷热、高低、好恶是存在的现象，关联与作用是存在的信息与普遍联系，对立统一与阴阳的互根互化是存在的自然规律。因此，世界是一个存在的世界，关联的世界，对立统一的世界，能量运化的世界，力量作用的世界，物质静动与冷热的世界，时空存在与演绎的世界。
因此，换句话说，世界的运动与静止是能量活动的现象，力是能量活动与静止的性质，物质是能量客观存在的静止与活动的像，空间是能量活动与静止的区域或场所，时间是能量活动与静止的参量。因此，也可以说世界的本质是存在！
后面将证明：一个物体的实空存在静斥力场，一个物体的虚空存在静引力场。
而静引力场与静斥力场都是产生物体静止与运动的力量。
一个物体的实空如果自转将产生动斥力场，不仅能够克服自身的引力场的作用，而且能够克服外在引力场的作用，从而改变自身的物理属性，由引力质量变成反引力质量，一个原来的引力物体变成了反引力物体，因此物体的自旋可以实现物体质量性质的不同的角色转变。

物体的质量大，运动能力弱，运动速度慢，物体的质量小，运动能力强，运动速度快。因此，由于组成光子的基子是世界上质量最小的粒子，所以它的运动速度最大，等于光速c。
世界的快子与慢子共存，快体与慢体也共存。因此，世界万物万象共存。
三、自然的禀性定律

自然的禀性定律：世界普遍存在事物的关联作用以及矛盾双方对立、统一与阴阳互根、互化规律。
而对于物理世界，普遍存在正向对称与反向对称原理。用[image: image24.wmf]Q

表示物理事件，
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表示事件的正量，
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表示事件的反量，那么写成数学表达式为
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这就是正向对称原理。而反向对称原理则是正向对称原理中的正量与反量的反演时所遵循的互补守恒于单位量的平方的原理。表达公式是
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下面在物理量的表示方法革命中阐明这一原理。式中
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的反量
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的反量因子。

以上这条正向对称与反向对称原理函盖了物理学的所有基本定律。比如，牛顿的惯性定律，作用力与反作用定律，能量守恒定律，动量守恒定律，角动量守恒定律，动量矩守恒定律，…，等等。
四、物理量表示方法的革命
 任何一个物理量可以由度量它的单位[image: image33.wmf]e

和数[image: image34.wmf]n

之积来表示。因此，设任意一个物理量的正量[image: image35.wmf]y

为：
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存在一个单位相同的反量因子[image: image37.wmf]'
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因此    
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所以说
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因此
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都是两个具有相同单位的物理量，具有同一的统一的物理属性。如果按通常的方法比较
[image: image48.wmf]y

和
[image: image49.wmf]1

y

两个量所表达的并不是具有相同单位的物理量，比如一个物体质量
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与它的倒数
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是不同性质的物理量。因此这样的两个量不具有同一的统一的物理属性，因此不能归入具有质量性质的集合群。而
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却具有同一的与统一的质量意义。因此所有的物理量都可以用这样的方法来表达它的正向对称与反向对称规律，并保持这个规律不改变其在演化过程中的物理性质，使得正向对称和反向对称具有物理意义上的同一性与统一性。因此，世界反向对称原理可写成以下的形式：
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五、空间的性质
空间的性质1：实与虚并域，局域与广域并域。这里局域为实空，广域为虚空。这是空间的非常重要的性质。

1．实空与虚空概念

大家知道，由于任何一个物体都有其具体的质量与体积，因此，对于任何一个实物，观察者是无法直接进到它的内部去观看的，所以应当把这种物体称为实体，而实体的空间称为实空空间，简称实空，用
[image: image55.wmf]R

表示，它的固有半径称为实空半径，简称实半径，用
[image: image56.wmf]R

o

表示，而在实空
[image: image57.wmf]R

o

之外则是虚空空间，简称为虚空，用
[image: image58.wmf]G

表示，虚体的半径称为虚半径，用
[image: image59.wmf]G

o

表示。因此，空间既可以用
[image: image60.wmf]R

来描述，也可以用
[image: image61.wmf]G

来描述，结果都是一样的。不同的是两个结果是反向对称的。事实上在自然中，每一个实体都在虚空之中运动，反之每一个虚体也只能在实空中运动，能够穿越两个空间的最高级别的基本高能粒子是组成光子的基子其次可能是中子、中微子、电子等等。虚空中存在实体，实空中存在虚体，这就是虚中有实，实中有虚，虚实并域且是反向对称的。两者的表达式为
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 MACROBUTTON MTEditEquationSection2 方程段(下一个)
      部分
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具体的物理意义阐述如下：

设一个半径为
[image: image63.wmf]R

o

、质量为
[image: image64.wmf]m

球形物体，那么大家知道对应于一个半径为
[image: image65.wmf]R

的实空间，如果用
[image: image66.wmf]G

表示曲率，那么曲率与实空半径
[image: image67.wmf]R

的关系是
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或者  
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 两者的取值范围为    
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]

,,

R

GÎ-¥¥

     MACROBUTTON MTPlaceRef \* MERGEFORMAT (5.4)

当
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，
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时，使得
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可见
[image: image74.wmf]1
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是
[image: image75.wmf],
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的对称
中心。

由此可见，
[image: image76.wmf]G

与
[image: image77.wmf]R

是互补守恒的，两者之积恒等于1，所以
[image: image78.wmf]R

与
[image: image79.wmf]G

是反向对称的，也就是互补对称的。

如果用
[image: image80.wmf]R

o

表示一个球形物体的实空半径，那么
[image: image81.wmf]0
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则表示球型物体的实空空间，
[image: image82.wmf]RR
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o

则表示球形物体之外的虚空空间。设实空与虚空的比例系数为
[image: image83.wmf]n

,那么
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如果用曲率
[image: image85.wmf]G

来表示，那么
[image: image86.wmf]1
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则表示球形物体的虚体半径，
[image: image87.wmf]0
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o

则表示球形物体的虚空空间，
[image: image88.wmf]G£G£¥

o

则表示虚体之外的实空空间。因此，如果
[image: image89.wmf]G

表示曲率，那么
[image: image90.wmf]R

则表示张率；如果
[image: image91.wmf]0
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表示实空空间，那么
[image: image92.wmf]0
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则表示虚空空间。因此一个半径为
[image: image93.wmf]R
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的实球实体必然对应映射一个半径为
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的虚球虚体。如果
[image: image95.wmf]R

的单位为米，那么
[image: image96.wmf]G

的单位则应定义为反米。但是这样就无法与实空进行同量性质的比较，因此必须加以改进。设虚空与实空的比例系数为
[image: image97.wmf]1
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这样
[image: image99.wmf]G

与
[image: image100.wmf]R

就是相同的度量单位。
[image: image101.wmf]G

与
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之积则为
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因此，
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与
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也是反向对称的，当
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时，对称中心点为
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因此，一个固有半径为
[image: image108.wmf]R

o

、质量为
[image: image109.wmf]m

的物体的引力场可表示为
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 令 
[image: image112.wmf]2

Gm

g

R

=

o

o

            MACROBUTTON MTPlaceRef \* MERGEFORMAT (5.9)

并将 
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 带入得
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显然
[image: image116.wmf]2
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是一条抛物线。作出
[image: image118.wmf]gN

®

的曲线如图1所示。
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这样，引力问题就变得异常简单了。它表明任何物体间的引力场的区别仅仅是
[image: image119.wmf]g

o

的不同而已，也就是抛物线的开口高度不同而已，而开口的宽度都一样。因此每个物体的
[image: image120.wmf]g

o

量，就变成了该物体的固有的特征量。这就是对经典引力场公式革命的意义所在。
空间的性质2：存在物质。
众所周知，在实空中，任何一个实体都有质量的存在，这个质量称为实质量；那么在它的虚空中也就必然有虚质量的存在，而且虚质量等于实质量，这一性质在自然引力场和自然斥力场的虚实互化中可以得到表征。

空间的性质3：存在自然引力场与自然斥力场。

实验表明：任何一个质量为
[image: image121.wmf]m

的实体周围空间存在自然引力场。
由于实体之外是虚空，因此一个物体的引力场存在于它的虚空中。如果在它的虚空的虚球中表示引力场，则如图4
[image: image122.wmf]a

所示，它的引力场为一个球形场，最大值为
[image: image123.wmf]22
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，最小值为零。

作出
[image: image124.wmf]g

®G

曲线如图3（1）所示，是一条抛物曲线。在虚球体的虚空
[image: image125.wmf]G

o

之外的
[image: image126.wmf]G®¥

o

区间则为该物体经过映射变换后的实空，显然这个变换后的实空存在加速度
[image: image127.wmf]a

，它成为向心加速度，和原来虚空中存在的引力场在性质上显然应该是等价的。因此用虚空半径
[image: image128.wmf]G

来描述实体之外的引力场成为虚体中的斥力场，实体之内的斥力场成为虚体之外的引力场。这就是反向映射变换引起角色的换位。
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图 3 引力场与斥力场 在虚实空间 的对应关系 示意 图  
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（ 3 ）引力场与自然 斥力场 叠加 后的情况  


设物体表面上的一点受到的合加速度为
[image: image130.wmf]h
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，称为静态统一加速度，那么
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而在物体表面上的质点所受到合加速度是平衡的，表面的质点在半经方向上是静止的，因此有
[image: image132.wmf]0
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，所以有
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可见
[image: image134.wmf]a

与
[image: image135.wmf]g

仅仅相差一个负号，而且
[image: image136.wmf]a

与
[image: image137.wmf]g

是正向对称的。因此自然斥力场也是一条抛物线，开口方向与引力场刚好相反。其最大值为
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，且有
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引力场在实空半径
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、虚空半径
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中表示为：
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[image: image144.wmf]g

的最大值为     
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斥力场在实空半径
[image: image146.wmf]R

、虚空半径
[image: image147.wmf]G

中表示为：
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式中
[image: image149.wmf]'

m

表示与实空实体质量相对应的虚空虚体的虚质量，
[image: image150.wmf]'
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为斥力常数。
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的最大值为
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一般地，由于在
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处的质点的受力是平衡的，所以有
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在实空中的斥力场
[image: image155.wmf]a

与虚空中的
[image: image156.wmf]g

相对应，形成以
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为对称中心点的一对一的对称映射，可表示为      
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因此，只要求得在虚空
[image: image159.wmf]G

中的自然引力场
[image: image160.wmf]2
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的曲线，就可以求得在实空
[image: image161.wmf]R

中的自然斥力场
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的曲线，作出坐标图形如图2
[image: image163.wmf]a

和图2
[image: image164.wmf]b

中所示。

在图2
[image: image165.wmf]a

和图2
[image: image166.wmf]b

中可以非常直观地看到物体的自然引力场与自然斥力场在实空与虚空中对称映射关系。
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在4
[image: image169.wmf]a

、图4
[image: image170.wmf]b

的球形描述图中，可以直观的看到，空间的弯曲是产生引力场和斥力场的一个重要因素。没有空间的弯曲就没有引力场与斥力场的存在。因为这两个自然力场与曲率和张率紧密相关。
如图4
[image: image171.wmf]a

所示，在一个球形物体的实空空间，在球形表面向内弯曲的一侧，即在曲
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虚实 分 界膜  


面内产生离心力场，即斥力
[image: image174.wmf]a

场，它抵抗曲面向内弯曲；在曲面外产生向心力场，即引力
[image: image175.wmf]g

场，它迫使曲面向内弯曲。而曲面则成为内斥力外引力的分界面，称为分界膜。在膜内是斥力场的世界，在膜外是引力场的世界。因此，又称分界膜为视界膜。视界膜内是实空世界，在视界膜外是虚空世界。

反之，如图4
[image: image176.wmf]b

所示，对于一个球形虚体的虚空空间，在虚球表面向内弯曲的内侧的是离心力场，是原来实空球外的引力
[image: image177.wmf]g

场，而在虚球表面向内弯曲的外侧的是向心力场，是原来实空球内的斥力场
[image: image178.wmf]a

。因此引力场和斥力场在实虚两个空间中的表示是互为相反的对称场。所以在虚实空间中的两个观察者看到的斥力场和引力场是完全等价的两个互为相反的对称的自然力场。

而空间的质量是产生自然引力场和自然斥力场的第二个重要因素，同质量成正比。对于虚空中的自然引力场与实空的实质量成正比，对于实空中的自然斥力场与虚空的虚质量成正比。这样一来，就使得两个自然力场产生了铰链关系：自然引力场与实质量关联，自然斥力场与虚质量关联，两者是完全等价的两条抛物线。力场这些关系在两个自然力场的数学表达式中我们就已经把它反映得很清楚，这里不在赘述。
在关联群论中我们给出了4条引力性质，继之后我们得到：

引力性质5： 单体球型物体的引力场是球形场，也是一个自然引力场；而与之相平衡的是一个自然斥力场，而这个自然斥力场却在该球形物体的体内，也是一个球形场。

这就是说，在一个物体实空中存在自然斥力场，用
[image: image179.wmf]a

表示，在虚空中存在自然引力场，就是牛顿发现的引力场，用通常的
[image: image180.wmf]g

表示。所以通常在虚空中无法测到自然斥力场，因为它在实空的表面之内，不可能在虚空中存在，所以一切企图在虚空中测量自然斥力场都是徒劳无功的。但在地球的地面上，表现为重物的支撑力，已经过去的故人们忽略了对这个力的本质意义的认知。眼睁睁地看着自然斥力场却着实没有将它认识到位。这是历史留给后人的空白。
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六、单体的自旋动斥力场

6.1单体的自旋动斥力场方程推导

物体的自旋会产生离心力加速度场，这个离心力加速度场就是动斥力场。如图5所示。
设在一个单体的引力场空间中存在一点A，到自旋轴的距离为
[image: image181.wmf]r

，到引力场中心
[image: image182.wmf]o

的距离为
[image: image183.wmf]R

，与水平半径的夹角为
[image: image184.wmf]q

，那么A点到自旋轴的半径为
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显然，当随着k值越来越大时，引力玫瑰叶场就越来越小，而斥力玫瑰叶场就越来越大。因此，只要增加物体的自转角速度就可以获得人们所需要的动斥力场。
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之外。如图8所示。因此，在一般情况下，由于物体的自旋角速度很低，未能达到克服其外在引力场的程度，因此无法测到动斥力场的存在。比如在地球上，一般物体的自旋加速度都未达到地球的第一宇宙速度，所以无法测到物体的自旋动斥力场的存在。

但是地球自转产生反引力的现象是非常明显的。牛顿也意识到了这一点。

我们计算得，当地球的自转速度达到每日24小时16转，那么在地球赤道附近很宽的带宽内的人和物都会失重，人人都可以遨游太空，在这种条件下嫦娥奔月就不是梦！当一个百米直径的球形物体，如果它的自旋加速度达到每分2389转在地面上也会失重，大于这个转速，那么这个球形物体就会腾空而起飞向太空！
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七、结束语
    通过以上讨论，由经典物理的引力场方程推导了静斥力场方程，可谓发现了长期未能被发现的自然之谜。在地球上，静斥力场就在我们的脚下，地壳的形成就是静引力场与静斥力场共同挤压形成的结果。

    在此基础上，我们推导了一个物体自旋的动态反引力场方程，既动斥力场方程。该方程表明，一个物体的质量性质可以通过自旋运动获得的能量而改变，使它从引力质量变成反引力质量，从而改变物体的质量属性，由引力体变成反引力体，进而反抗外引力场的吸引作用，并与外引力场产生相互排斥作用而发生远离外在引力场中心的离心运动现象。
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图4� EMBED Equation.DSMT4  ���斥力场在实空球中的表示
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图4� EMBED Equation.DSMT4  ��� 引力场在虚球中的表示
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实空空间







虚空空间







� EMBED Equation.DSMT4  ���







� EMBED Equation.DSMT4  ���







� EMBED Equation.DSMT4  ���







引力场成为虚空内的离心力场  斥力成为虚空外的向心力场
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虚实分界膜
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虚空� EMBED Equation.DSMT4  ���中的引力场方程为
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图3引力场与斥力场在虚实空间的对应关系示意图







实空内存在的斥力场







虚空内存在的引力场
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（2）自然斥力场� EMBED Equation.DSMT4  ���在实空� EMBED Equation.DSMT4  ���中的曲线
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实空� EMBED Equation.DSMT4  ���中的斥力场方程为
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（1）自然引力场� EMBED Equation.DSMT4  ���在虚空� EMBED Equation.DSMT4  ���中的曲线







� EMBED Equation.DSMT4  ���







关系：� EMBED Equation.DSMT4  ��� 
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（3）引力场与自然斥力场叠加后的情况
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图2� EMBED Equation.DSMT4  ���自然引力场� EMBED Equation.DSMT4  ���和斥力场� EMBED Equation.DSMT4  ���在实空� EMBED Equation.DSMT4  ���中的描述曲线
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图2� EMBED Equation.DSMT4  ���自然引力场� EMBED Equation.DSMT4  ���和斥力场� EMBED Equation.DSMT4  ���在虚空� EMBED Equation.DSMT4  ���中的描述曲线
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